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Executive summary 
This document shows the design algorithms to control a fleet of UAVs performing visual inspection of ship 

hulls for the deliverable D6.2.  

The task 6.2 Multi-crawler inspection planning and execution control focuses on structure inspection with 

a group of tethered and possibly heterogeneous crawlers in their aerial or underwater versions, with or 

without  cleaning  payloads.  The  video  is  divided  into  several  parts:  problem  definition,  design  and 

development of 2.5D  simulator, design of a TSPbased and  frontierbased algorithm, evaluation of  the 

algorithms, design and development of a software stack base on ROS, deployment TSPbased algorithm on 

UAVs and demonstration, and conclusion.  

The demonstration video can be found here: 

https://www.bugwright2.eu/nextcloud/index.php/s/W5g7QQp43td6LiK  


